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Anexo 4 - Objetivos

Engquadramento

A blueOASIS pretende instalar e testar um hidrofone Hydrotwin (HT) nas aguas costeiras do
Faial, com o objetivo de recolher dados acusticos para a validacao e otimizagao dos seus
algoritmos. O Hydrotwin é um sistema desenvolvido pela blueOASIS para a monitorizagao em
tempo real do ambiente acustico marinho, com foco em investigacao aplicada. Entre os
principais objetivos estdao o desenvolvimento de métodos para detegcao automatica e
seguimento de fontes sonoras, bem como a exploracao da integracao dos dados recolhidos
em plataformas de digital twin para apoio a tomada de decisdao em contextos de gestao
marinha.
Este sistema corresponde a um digital twin acustico que utiliza:

e sensores pararecolha de dados acusticos,

e inteligéncia artificial e edge computing para processar esses dados in-situ,

e |oT para envio de dados processados para terra e visualizagao numa plataforma

baseada na nuvem.

Atualmente o sistema permite monitorizar em tempo real os niveis de ruido broadband e em
bandas de 1/3 de oitava, juntamente com a detecdao de fontes sonoras, nomeadamente
cetaceos e embarcacoes, podendo alertar quando um determinado nivel de ruido é atingido
ou quando é detetada a presenca de uma determinada fonte. Encontram-se em
desenvolvimento a funcionalidade de seguimento das fontes detetadas e consequente
integracao em mapas de propagac¢ao do som paraavaliacao do impacto ambiental. O conceito
deste digital twin é apresentado na Figura 1.
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O Hydrotwin pode operar de duas formas principais: integrado numa boia oceanografica,
designado HT-S, ou entdo com uma ligagao de cabo a um ponto de alimentacao de energia e
rececao de dados, o designado HT-C. Neste caso, s6 precisaremos de um HT-S.

O HT-S corresponde a versao em que o HT esta integrado com a boia oceanografica Spotter
da Sofar (Figura 2-a). Este sistema ja esta desenvolvido e estd operacional nos Agores, no
canal entre Pico e Faial. O sistema é auténomo 24h/24h, podendo operar cerca de 30 minutos
por hora. Neste caso, a Spotter funciona como fonte de energia para o HT-S, e interface de
transmissao dos dados, ja processados, para a cloud em terra. A plataforma Spotter,
fornecida pela Sofar Ocean, é uma boia de monitorizagao oceanografica que para além dos
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parametros oceanograficos sobre vento e ondas, permite também a integracao de outros
sensores como qualidade da agua, niveis de poluicao e condigoes climéaticas.

a)

Figura 2 - llustragdo do HT-S (a) e a sua vista quando instalado (b).

Objetivos da investigacao
O equipamento a instalar tera trés linhas de investigacao principais:
- Desenvolvimento de ferramentas com recurso a inteligéncia artificial para detecao
automética de fontes;

1) Engenharia acustica, otimizando métodos acusticos relacionados com o
processamento de sinais e a modelagao da propagacao dos mesmos em ambiente
marinho;

2) Conservacao da natureza: desenvolvendo metodologias para avaliagdo do estado do
ecossistema com base em sinais acusticos.
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